CONTACTORES 




Un contactor (o contactora) es un dispositivo electromecani- 
co de control que actua en fornna sinnilar a un interruptor y 
puede ser gobernado a distancia. 

A diferencia de los pequenos 
interruptores usados en insta- 
laciones electricas donnicilia- 
rias, los contactores pueden 
nnanejar tensiones y corrien- 
tes nnucho nnas elevadas. 
Habitualnnente pueden nnane- 
jar tensiones trifasicas (380V) 
y corrientes que van desde 20 
Annperes a cientos de annpe- 
res. 



Principio de funcionamiento 

El contactor cunnple las funciones de un interruptor, abrien- 
do y cerrando un circuito para controlar una carga, conno un 
nnotor, lannparas, etc. Pero el accionanniento del contactor no 
es nnanual, esto es, no se aprieta una tecia o un boton para 
abrirlo o cerrarlo. El accionanniento del contactor se hace a 
traves de un electroinnan que se activa al circular una co- 
rriente electrica a traves de su bobina. 

Para explicar el funcionanniento veannos con detalle la si- 
guiente figura: 



La carga (el nnotor, lannpara, etc) se conecta entre los contac- 
tos fijos (1) y los nnoviles (2). En estado de reposo, estos con- 
tactos no se tocan y el circuito pernnanece abierto. 

Cuando se hace circular corriente por la bobina, se produce 
un cannpo nnagnetico intenso que hace que se unan las dos 
piezas de hierro, la fija (6) y la nnovil (3). Eso arrastra el con- 
tacto fijo, cerrando el circuito. 

Si se interrunnpe la corriente por la bobina, el resorte (4) enn- 
puja la pieza nnovil de hierro separando los contactos y 
abriendo el circuito. 



CONTACTOMOVIL 





1. CO NT ACT O MOVIL 

2. CONTAaO FIJO 

3. HIERRO MOVIL 

4. RESORTE 

5. BOBINA 

6. HIERRO FIJO 

7. ALIMENT AC! ON BOBINA 



Partes de un contactor 

Un contactor tiene dos partes fundannentales, los contactos y 
la bobina. 

Contactos 

Usualnnente los contactores tienen contactos de dos tipos 
distintos, los contactos principales y los contactos auxiliares: 

Contactos principales: Sirven para conectar y desconectar 
cargas de potencia. Generalnnente son tres (para usartrifasi- 
ca) y estan disponibles en el frente del contactor para su facil 
acceso. 

Contactos auxiliares: Se ennplean para seiializacion (prender 
una lannpara indicadora, por ejennpio) o para funciones logi- 
cas. No pernniten la circulacion de corrientes tan intensas 
conno los contactos principales. 




Bobina 

Es la encargada de generar el campo magnetico que provoca 
la union de los contactos principales y auxiliares. 

Las bobinas de los contactores pueden funcionar con corrien- 
te continua o corriente alterna, existiendo una gama de ten- 
siones de utilizacion para ambos tipos de corriente (24V, 
220V, 380V, etc). 

Representacion simbolica 

Los contactores se representan con el siguiente simbolo: 




Para identificar un contactor se ennplea la letra ''K'' seguida 
de un numero correlativo si hay varias (Kl, K2, etc). 

Los terminales de la bobina se identifican con las letras Al y 
A2. 

Los contactos principales se identifican con un solo digito, 
usandose generalmente los numeros impares como entradas 
y los pares conno salidas. Los contactos auxiliares se identifi- 
can en cannbio con dos digitos, siendo el prinnero un indica- 
dor de orden (1,2,3, etc) y el segundo de funcion: 1 o 2 para 
contactos NC (Normal Cerrado) y 3 o 4 para contactos NA 
(Normal Abierto). 



Tambien se pueden usar letras para diferenciar los contactos: 
M para los principales (KM) y A para los auxiliares (KA). 

Caractensticas electricas 

Los parametros caracteristicos de los contactores son: 

Tension nominal de aislamiento (Ui). Maximo valor de ten- 
sion que se puede aplicar a los contactos principales. 

Tension nominal de operacion (Ue). Valor de tension de red 
con el que funciona el contactor (Ej: 220V, 380V) 

Corriente nominal (le). Corriente que maneja el contactor 
bajo condiciones de operacion normal, incluyendo la sobre- 
corriente de arranque de motores. 

Potencia nominal ( kW): Potencia que puede manejar el con- 
tactor. 

Categoria de servicio. Es una clasificacion segun las aplicacio- 
nes del contactor. Se dividen en categorias de corriente alter- 
na (AC) y de corriente contmua (DC). 



Categoria 


Aplicaciones 


ACl 


Cargas resistivas (Calefaccion, alumbra- 
do.) 


AC2 


Control de motores de anillos (Puentes 
grua) 


AC3 


Motores de jaula (Ascensores, escaleras 
mecanicas, compresores, bombas, venti- 
ladores) 


AC4 


Frenado a contracorriente y marcha por 
impulsos (ascensores, trefiladoras) 


DCl 


Cargas resistivas (Hornos) 


DC3 


Motores bobinado shunt 


DCS 


Motores bobinado serie 



Parametros de la bobina: 

Tension de operacion: Voltaje de funcionamiento de la bobi- 
na, incluyendo el tipo (continua o alterna) 

Consumo: Corriente para producir el cierre y para mantener 
los contactos cerrados. 
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Trabajo practico 1. 

1.1. Line el simbolo con la descripcion correcta. 



I 



Contacto NA 



Bobina de contactor 



Pulsador NC 



Pulsador NA 



1.4. Observa el circuito de la figura 
a continuacion y responde las si- 
guientes preguntas: 



A) dCuantos elementos forman 
este circuito? 

B) dComo se llama cada uno? 

C) dCuales son las caracteristicas 
de cada uno? 

D) 'Describe brevennente como 
crees que funciona, es decir, 
que pasaria si lo armaras y 
actuaras sobre el. 



L 

-XQ 



-S1 



13 



14 



XI 



Piloto 



X2 



X- 



Contacto NC 



1.2. Une el simbolo con la letra identificadora correcta 



K 

H 



1.5. Dibuja el circuito anterior en el CADE-SIMU y Simula su 
funcionamiento. 

dEI connportanniento del circuito sinnulado coincide con lo que 
describiste en el punto D? 

1.6. Arma el circuito en un tablero. 

Realiza un listado connpleto de los elennentos que ennpleaste 
para el montaje (no incluyas las herrannientas). Connprueba 
su funcionamiento. ^Coincide con lo que habias previsto o 
con la simulacion en el CADE-SIMU? 



1.3. Numera correctamente los terminales de estos elemen- 
tos: 



I.I.I 



Auxiliares 



Principales 



1.7. Observa el circuito de la figura a con- 
tinuacion y responde las siguientes pre- 
guntas: 



A) dCuantos elementos forman este cir- 
cuito? 

B) dComo se llama cada uno? 

C) dCuales son las caracteristicas de cada 
uno? 

D) 'Describe brevemente como crees 
que funciona, es decir, que pasaria si 
lo armaras y actuaras sobre el. 

E) dQue diferencia tiene con el circuito 
del punto 1.4? 



L 

-XQ 



11 

^-7 



12 



XI 



X2 



6 X- 

N 



1.8. Dibuja el circuito anterior en el CADE-SIMU y Simula su 
funcionamiento. 

dEI comportamiento del circuito simulado coincide con lo que 
describiste en el punto D? 



1.9. Arma el circuito en un tablero. 



1.14. Arma el siguiente circuito en un tablero. 



Realiza un listado completo de los elementos que empleaste 
para el montaje (no incluyas las herrannientas). Connprueba 
su funcionanniento. dCoincide con lo que habias previsto o 
con la sinnulacion en el CADE-SIMU? 



1.10. Observa el circuito y responde las siguientes pregun- 
tas: 



A) dCuantos elennen- 
tos fornnan este 
circuito? 

B) dConno se llanna 
cada uno? 

C) dCuales son las 
caracteristicas de 
cada uno? 




1.11. Dibuja el circuito anterior en el CADE-SIMU y Simula su 
funcionamiento. 

Describe cual es su funcionanniento. 

1.12. Arma el circuito en un tablero. Reennplaza el nnotor por 
una lannpara incandescente. 

Connprueba su funcionanniento. ^Coincide con lo que habias 
previsto o con la sinnulacion en el CADE-SIMU? 

1.13. Modifica el circuito anterior para agregar un piloto que 
avise que se ha activado la carga (la lannpara incandescente). 
El piloto se prende con un contacto auxiliar del contactor. 



L 

-XQ 



-S1 



13 

e\ -kA 



13 





14 




A1 



-Kl\ 



XI 



-K1 



N 

-XQ 



A2 



X2 





Observa el funcionanniento y responde las siguientes pregun- 
tas: 

A) dCual es la funcion del contacto auxiliar de Kl? 

B) De disponer el contactor de un segundo contacto auxi- 
liar, dde que otra fornna se podria conectar el piloto que 
no sea en serie con la bobina de Kl? 



1.15. Dibuja el siguiente circuito en CADE-SIMU y Simula su 
funcionamiento. 







11 










-S2 


E- 


7 

12 










-SI 




13 


-K1 \ 


13 


-K1 \ 


1 




Describe su funcionanniento. dCual es la funcion de los pulsa- 
dores SI y S2? 

1.16. Arma el circuito anterior en un tablero. 

Reennplaza el nnotor por una lannpara incandescente. 

Connprueba su funcionanniento. ^Coincide con lo que habias 
previsto o con la sinnulacion en el CADE-SIMU? 
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